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Ksztatt i wymiary petli indukcyjnej

Uzwojenie petli indukcyjnej

Utozyé 2 zwoje przewodu w osemke i podlgczy¢

do jednego kanalu modulu czujnika.

Na rysunku przedstawiono przyktadowe
rozwigzania techniczne petli indukeyjnych.
Dopuszcza sie  zastosowanie  innego
rozwigzania zapewniajacego pewng detekcje
rowerzystéw poruszajacych sig¢ w danej strefie
detekcji. Zaproponowanie rozwigzanie nalezy
uzgodni¢ z ZDM w Gliwicach.

Konfigurowanie i strojenie petli indukcyjnych
nalezy wykonaé z wykorzystaniem roweru i
przy udziale pracownika Zarzgdu Drog
Miejskich w Gliwicach.

"BUDOWA SKRZYZOWANIA ULIC RYBNICKIEJ, BIEGUSA ORAZ
TORUKISKIEJ W GLIMICACH WRAZ Z BUDOWA SYGNALIZACJI SWIETLNEJ”

ETAP |
BUDOWA DROGI GMINNEJ tACZACEJ UL. BIEGUSA

Z UL. TORUNSKA — ODCINEK DROGI OD SKRZYZOWANIA
Z UL. CZAPLI DO UL. RYBNICKIEJ | ODCINEK DROGI

OD UL. RYBNICKIEJ DO UL. TORUNSKIEJ
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Ostre katy ciecia nalezy zaokraglic, aby
zapobiec uszkodzeniu przewodu petli.

Ksztatt i wymiary petli indukcyjnej

AN

Uzwojenie petli indukeyjnej

Ulozyé 3 zwoje przewodu, w przypadku jednej petli typu D

podigczonej do jednego kanalu modulu czujnika.

Ulozyé 5 zwojow przewodu, w przypadku potgczenia
szeregowego kilku petli typu D, podiaczonych do jednego

kanalu modulu czujnika.
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