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OPIS TECHNICZNY

1. Podstawa i zakres opracowania

Niniejsze opracowanie stanowi integralng czgs¢ zadania: Rozbudowa drég gminnych w
rejonie ul. Biegusa Etap I - Budowa drogi gminne] taczacej ul. Biegusa z ul. Torunsks - odci-
nek drogi od skrzyzowania z ul. Czapli do ul. Rybnickiej i odcinek drogi od ul. Rybnickiej do
ul. Torufiskiej w ramach zadania pn.: Budowa skizyzowania ulic: Rybnickiej, Biegusa oraz
Torunskiej w Gliwicach wraz z budowg sygnalizacji swietlnej. Zadanie realizowane jest na
zlecenie Zarzgdu Drég Miejskich w Gliwicach.

Zakres opracowania obejmuje czgéé programowo - ruchowsg projektu sygnalizacji

$wietlnej na skrzyzowaniu ulic: Rybnicka - Bardowskiego - Zurawia.

2. Opis stanu projektowanego

Ruch na skrzyzowaniu ulic: Rybnicka - Bardowskiego - Zurawia sterowany jest sygna-
lizacjg $wietlng. Jest to sygnalizacja acykliczna pracujgca w oparciu o system detekcji obej-
mujgcy wszystkie relacje ruchowe na skrzyzowaniu. Sygnalizacja pracuje w dwodch trybach:
izolowanym oraz w koordynacji z istniejgcymi sygnalizacjami swietlnymi:

- na skrzyzowaniu ulic: Rybnicka - Kochanowskiego

- na skrzyzowaniu ulic: Rybnicka - Zwirki i Wigury.

W zwigzku z realizacjg przedmiotowego zadania na skrzyzowaniu ulic: Rybnicka -
Bardowskiego - Zurawia projektowane sa zmiany wynikajace z prowadzenia drogi rowerowej
po wschodniej stronie ul. Rybnickiej oraz wyznaczenia przejazdu dla rowerzystow na skrzy-
zowaniu przez poludniowy wlot ul. Rybnickiej. Zaklada si¢ przestawienie dwoch masztow
sygnalizacji, montaz dodatkowego masztu oraz sygnalizatorow dla rowerzystow. Dokonano
réwniez weryfikacji czaséw miedzyzielonych oraz wprowadzono zmiany w programach sy-
gnalizacji.

Docelowo zaktada si¢ prace przedmiotowej sygnalizacji zardwno w trybie pracy izo-
lowanej, jak i w koordynacji. W zakresie koordynacji rozszerza si¢ jej zakres o dodatkowe
skrzyzowania z sygnalizacja swietlng (istniejgce 1 projektowane). Obecne rozwigzanie oparto
na projekcie dla zadania pn. Budowa odcinka drogi od ul. Daszyviskiego do ul. Rybnickiej w
Gliwicach - I etap zachodniej czesci obwodnicy miasta klasy G2/2 - rozbudowa ul. Rybnickiej
opracowanym przez Europrojekt z Bielska-Biatej 1 BSiPK z Katowic.,

Ostateczny zakres koordynacji obejmowaé bedzie nastepujgce skrzyzowania ulic:

- Rybnicka - Kochanowskiego

- Rybnicka - Zwirki i Wigury

- Rybnicka - Bardowskiego - Zurawia

- Rybnicka - Biegusa

- Rybnicka - Obwodnica

- Rybnicka - tgcznice autostrady A4.

3.1 Cze¢s¢ programowa
Przewiduje sie, ze praca sygnalizacji ,, w kolorze” odbywac si¢ catodobowo. Docelowo
projektuje si¢ zastosowanie nastgpujgcych struktur programowych:
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Numer
struktury

Program

Tryb pracy

Dlugosé
cyklu
Temax

[s]

‘Wybor struktury

Uwagi

1

Acykliczny

Skoordynowany

120

Automatycznie

Obowigzuje w godzinach:
5%020%, Wg danych uzyskanych
z punktéw pomiarowych PP03 i
PP0O4.

Acykliczny

Skoordynowany

110

Automatycznie

Obowigzuje w godzinach:
5%.20%, Wg danych uzyskanych
z punktéw pomiarowych PP03 i
PP04,

Acykliczny

Skoordynowany

100

Automatycznie

Obowigzuje w godzinach:
530.20%, Wg danych uzyskanych
z punktow pomiarowych PP03 i
PPO4.

Acykliczny

Skoordynowany

80

Automatycznie

Obowigzuje w godzinach:
530.20%, Wg danych uzyskanych
z punktéw pomiarowych PP03 i
PPO4.

Acykliczny

Skoordynowany

140

Automatycznie

Obowigzuje w godzinach;
5%0-20%, Wg danych uzyskanych
z punktéw pomiarowych PP03 i
PP04.

Acykliczny

Izolowany

120

Automatycznie

Obowiazuje przy braku tgcznosci z
ZIR-ITS.

Acykliczny

[zolowany

140

Manualnie

Zwigkszenie przepustowosci dla
relacji na wprost na ul. Rybnickiej
o okoto 10 %.

Acylliczny

[zolowany

120

Manualnie

Zwigkszenie przepustowosci na
wlotach bocznych o okolo 50 %.

Acykliczny

Izolowany

120

Manualnie

Zwigkszenie przepustowosci na
relacjach lewoskretow z ul. Ryb-
nickiej o okoto 50 %.

10

Acykliczny

[zolowany

100

Automatycznie

Obowigzuje w godzinach:
2000_'530.

11

Acykliczny

Izolowany

120

Manualnie

Struktura awaryjna - dla dynamicz-
nego sterowania sygnalizacja w
sytuacjach nie uwzglednionych w
strukturach 1-10.

12

Statoczasowy

Izolowany

120

Automatycznie

Przy awarii deteke;ji.

Startowy

Koncowy

3.1.1 Program podstawowy (Struktury 1-5)

Zaklada sig, ze podstawowym trybem pracy sygnalizacji bedzie tryb pracy skoordyno-

wanej w oparciu o stalocykliczne programy. Przewiduje si¢ zastosowanie 5 struktur progra-
mowych, ktérych wybér uzalezniony bedzie od danych ruchowych uzyskanych z punktéw
pomiarowych PP03 i PP04 (lub wybieranych z poziomu centrum sterowania), o dtugosciach

cyklu:

- Struktura 1
- Struktura 2
- Struktura 3

-Te=120s.
~-Te=110s.
Te=100s.
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- Struktura 4 - Tc = 80 s.

- Struktura 5 - Tc=140s.

Programy sygnalizacji dla trybu pracy skoordynowanej beda programami czterofazo-
wymi sterowanymi grupowo. Grupy kotowe na kierunku gtéwnym meldowane bedg zawsze,
sterowane ruchem lub pasywnie podtrzymywane do konca cyklu (przy braku zameldowan w
grupach kolizyjnych). Pozostate grupy meldowane bedg tylko przez zgloszenia uczestnikow
ruchu na detektorach, O czasie trwania sygnatu zielonego w tych grupach decydowac bedg
zgtoszenia na detektorach i warunki okreslone w Planach ramowych realizacji sygnatu zielo-
nego w grupach.

Programy dla pracy w koordynacji oparto na programach istniejgcych oraz zawartych
w projekcie opracowanym przez Europrojekt z Bielska-Biatej i BSiPK z Katowic. Zweryfi-
kowano jednak dtugosci czaséw migdzyzielonych oraz ukiad faz przy zachowaniu zblizonych
wartodci sygnatéw zielonych w poszezegdlnych grupach.

Szczegotowe warunki programowe

Numer | Nazwa Warunki Uwagi
grupy | grupy dla grupy
1 K3

1 | Grupa K3 meldowana jest zawsze.

2 | W okresie II grupa zawsze odlicza maksimum, sygnat
zielony w grupie K3 podtrzymywany jest pasywnie
przez sygnat zielony w grupie F1.

3 | Wraz z koncem sygnatu zielonego w grupie F1 w gru-
pie K3 wywotywany jest ponownie okres II. W okresie
IT sygnat zielony w grupie K3 jest sterowany ruchem.

4 | Wraz z poczatkiem cyklu w grupie K3 jest ponownie
odliczane maksimum.

5 | Czas trwania sygnatu zielonego w grupie K3 wynosi:

- 10 s. w okresie |

-0-10s. w okresie IL.

2 K3a

1 | Grupa K3a meldowana jest tylko przez zgloszenie po-
jazdow na dowolnym detektorze przyporzadkowanym
tej grupie.

2 | W okresie Il sygnat zielony w grupie K3a jest sterowa-
ny ruchem.

3 | Sygnat zielony w grupie K3a moze zosta¢ wywolany i
realizowany w danym cyklu tylko w okresach okreslo-
nych w Planach ramowych realizacji sygnalu zielonego
w grupach odpowiednich dla poszczegdlnych struktur.
4 | Minimalny czas trwania sygnatu zielonego w grupie
K3a wynosi 5 s.

1 | Grupa K1 meldowana jest zawsze.

2 | W okresie II grupa zawsze odlicza maksimum, sygnal
zielony w grupie K1 podtrzymywany jest pasywnie
przez sygnat zielony w grupie F2.

3 | Wraz z koncem sygnatu zielonego w grupie F2 w gru-
pie K1 wywolywany jest ponownie okres II. W okresie
I sygnat zielony w grupie K1 jest sterowany ruchem.
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Numer
grupy

Nazwa
grupy

Warunki
dla grupy

Uwagi

Wraz z poczatkiem cyklu w grupie K1 jest ponownie
odliczane maksimum.

Czas trwania sygnatu zielonego w grupie K1 wynosi:
- 10 s. w okresie I
- 0-10s. w okresie IT.

Kla

Grupa Kla meldowana jest tylko przez zgloszenie po-
jazdow na dowolnym detektorze przyporzadkowanym
tej grupie.

W okresie Il sygnat zielony w grupie Kla jest sterowa-
ny ruchem.

Sygnal zielony w grupie Kla moze zosta¢ wywotany i
realizowany w danym cyklu tylko w okresach okreslo-
nych w Planach ramowych realizacji sygnatu zielonego
w grupach odpowiednich dla poszezego6lnych struktur.

Minimalny czas trwania sygnatu zielonego w grupie
Kla wynosi 5 s.

K4

Grupa K4 meldowana jest:
- przez zgloszenie pojazdéw na dowolnym detek-
torze przyporzadkowanym tej grupie,
- jezeli zameldowana zostata grupa K2,
- jezeli zameldowana zostata grupa P1,
- jezeli zameldowana zostata grupa PR3.

W okresie II sygnal zielony w grupie K4 jest sterowany
ruchem.

Sygnat zielony w grupie K4 moze zostaé wywolany i
realizowany w danym cyklu tylko w okresach okreslo-
nych w Planach ramowych vealizacji sygnalu zielonego
w grupach odpowiednich dla poszczegélnych struktur.

Minimalny czas trwania sygnalu zielonego w grupie K4
Wwynosi 6 s.

Kdw

Grupa Kd4w meldowana jest tylko jezeli zameldowana
zostata grupa X3a.

W okresie I sygnat zielony w grupie Kd4w podtrzymy-
wany jest pasywnie i trwa do konca sygnatu zielonego
w grupie K3a.

Minimalny czas trwania sygnatu zielonego w grupie
K4w wynosi 5 s.

K2

Grupa K2 meldowana jest:
- przez zgloszenie pojazddéw na dowolnym detek-
torze przyporzadkowanym tej grupie,
- jezeli zameldowana zostata grupa K4,
- jezeli zameldowana zostata grupa P1,
- jezeli zameldowana zostata grupa PR3.

W okresie Il sygnat zielony w grupie K2 jest sterowany
ruchem.
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Numer
grupy

Nazwa
grupy

Warunki
dla grupy

Uwagi

Sygnat zielony w grupie K2 moze zosta¢ wywotany i
realizowany w danym cyklu tylko w okresach okreslo-
nych w Planach ramowych realizacji sygnatu zielonego
w grupach odpowiednich dla poszczegdlnych struktur.

Minimalny czas trwania sygnatu zielonego w grupie K2
Wynosi6 s.

P4

Grupa P4 meldowana jest przez zgloszenie pieszych na
przyciskach przyporzadkowanych tej grupie.

Sygnat zielony w grupie P4 moze zosta¢ wywolany i
realizowany w danym cyklu tylko w okresach okreslo-
nych w Planach ramowych realizacji sygnatu zielonego
w grupach odpowiednich dla poszczegdlnych struktur
oraz pod warunkiem, ze grupa zostala zameldowana
maksymalnie do konca okresu I sygnatu zielonego w
grupie K1.

Minimalny czas trwania sygnatu ziclonego w grupie P4
wynosi 8 s. Jezeli zostal wywotany to moze zosta¢ pod-
trzymany pasywnie nie diuzej jednak niz do konca
okresu okreslonego w Planach ramowych realizacji
sygnalu zielonego w grupach.

P2

Grupa P2 meldowana jest przez zgloszenie pieszych na
przyciskach przyporzadkowanych tej grupie.

Sygnat zielony w grupie P2 moze zosta¢ wywolany i
realizowany w danym cyklu tylko w okresach okreglo-
nych w Planach ramowych realizacji sygnatu zielonego
w grupach odpowiednich dla poszczegdlnych struktur
oraz pod warunkiem, ze grupa zostala zameldowana
maksymalnie do konica okresu I sygnatu zielonego w
grupie K3.

Minimalny czas trwania sygnatu zielonego w grupie P2
wynosi 8 s. Jezeli zostal wywotany to moze zosta¢ pod-
trzymany pasywnie nie dluzej jednak niz do konca
okresu okre$lonego w Planach ramowych realizacji
sygnalu zielonego w grupach.

10

P1

Grupa P1 meldowana jest tylko przez zgloszenie pie-
szych na przyciskach przyporzgdkowanych tej grupie.

Sygnat zielony w grupie P1 moze zosta¢ wywotany i
realizowany w danym cyklu tylko w okresach okreslo-
nych w Planach ramowych realizacji sygnatu zielonego
w grupach odpowiednich dla poszczegélnych struktur
oraz pod warunkiem, ze grupa zostala zameldowana
maksymalnie do poczatku sygnalu zielonego w grupie
K2.

Czas trwania sygnatu zielonego w grupie P1 wynosi 10
s. (w Strukturach 1 i 5) oraz 9 s. (w Strukturach 2-4).
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Numer | Nazwa Warunki Uwagi
grupy | grupy dla grupy
11 PR3

1 | Grupa PR3 meldowana jest tylko przez zgloszenie pie-
szych na przyciskach przyporzadkowanych tej grupie.

2 | Sygnat zielony w grupie PR3 moze zosta¢ wywolany i
realizowany w danym cyklu tylko w okresach okreslo-
nych w Planach ramowych realizacji sygnatu zielonego
w grupach odpowiednich dla poszezegdlnych struktur
oraz pod warunkiem, Ze grupa zostala zameldowana
maksymalnie do poczatku sygnahu zielonego w grupie
K2.

3 | Czas trwania sygnatu zielonego w grupie PR3 wynosi
10 s. (w Strukturach 1 1 5) oraz 9 s. (w Strukturach 2-
4).

12 F1

1 | Grupa fikcyjna. Zastosowana tylko dla potrzeb koordy-
nacji. Zapewnia podtrzymanie sygnatu zielonego w
grupie K3 w okreslonych przedziatach cyklu.

Grupa F1 meldowana jest zawsze.

2 | Sygnat zielony w grupie F1 moze zostaje wywolany i
realizowany w danym cyklu tylko w okresach okreslo-
nych w Planach ramowych realizacji sygnalu zielonego
w grupach odpowiednich dla poszezegdlnych struktur.

13 F2

1 | Grupa fikcyjna. Zastosowana tylko dla potrzeb koordy-
nacji. Zapewnia podtrzymanie sygnalu zielonego w
grupie K1 w okreslonych przedziatach cyklu. Grupa F2
meldowana jest zawsze.

2 | Sygnat zielony w grupie F2 moze zostaje wywotany i
realizowany w danym cyklu tylko w okresach okreslo-
nych w Planach ramowych realizacji sygnatu zielonego
w grupach odpowiednich dla poszczeg6lnych struktur.

Program sygnalizacji dla Struktur 1-5 przedstawiono na rys. nr 3-7.

3.1.2 Program podstawowy (Struktury 6-11)

Dla trybu pracy izolowane] przewiduje si¢ zastosowanie trybu sterowania typu
»wszystko czerwone”. Podstawowe programy pracy sygnalizacji b¢da programami tréjfazo-
wymi, sterowanymi grupowo. O wywotaniu i czasie trwania poszczegdlnych sygnalow zielo-
nych decydowaé bedg zgltoszenia uczestnikéw ruchu na detektorach. Zaprojektowano 6 struk-
tur programowych o maksymalnych dtugosciach cyklu:

- Struktura 6 - Temax = 120 s.

- Struktura 7 - Temax = 140 s.

- Struktura 8 - Temax= 120 s.

- Struktura 9 - Temax =120 s.

- Struktura 10 - Temax = 100 s.

- Struktura 11 - Temax = 120 s.

Programy dla pracy w trybie izolowanym oparto na programie istniejgcym. Zweryli-
kowano jednak dtugosci czasow migdzyzielonych.
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Szczegoltowe warunki programowe

Numer
grupy

Nazwa
grupy

Warunki
dla grupy

Uwagi

1

K3

Grupa K3 meldowana jest:
- przez zgloszenie pojazdéw na dowolnym detek-
* torze przyporzadkowanym tej grupie,
- jezeli zameldowana zostata grupa K1,
- jezeli zameldowana zostata grupa K3a,
- jezeli zameldowana zostala grupa P2,
- jezeli zostata zameldowana grupa P4.

W okresie IT sygnat zielony w grupie K3 jest sterowany
ruchem oraz:
- jezeli jest jednoczesnie zameldowana grupa K2
to grupy K3 i K1 podtrzymuja si¢ wzajemnie,
- trwa zawsze minimum do kofica sygnahu zielo-
nego migajacego w grupie P2.
Jezeli z chwila wywolania sygnatu zielonego w grupie
K3 grupa K1 jest zielona to dla obu grup nalezy wy-
réwnaé odliczanie maksimum.

Czas trwania sygnatu zielonego w grupie K3 wynosi:

- 10 s. w okresie [

-0-63 s. w okresie II (w Strukturze 6)

- 0 - 83 s. w okresie II (w Strukturze 7)

- 0- 55 s. w okresie II (w Strukturze 8)

- 0 - 58 s. w okresie II (w Strukturze 9)

-0 - 46 s. w okresie I (w Strukturze 10)

-0 - 63 s. w okresie II (w Strukturze 11).

K3a

Grupa K3a meldowana jest tylko przez zgloszenie po-
jazdow na dowolnym detektorze przyporzadkowanym

tej grupie.

W okresie 1T sygnatl zielony w grupie K3a jest sterowa-
ny ruchem.

Czas trwania sygnalu zielonego w grupie K3a wynosi:
- 5s. wokresie [
-0-7s. wokresie II (w Strukturach 6, 71 11)
-0 -5 s. w okresie II (w Strukturach 8 i 10)
- 0 - 13 s. w okresie Il (w Strukturze 9).

K1

Grupa K1 meldowana jest:
- przez zgloszenie pojazdéw na dowolnym detek-
torze przyporzadkowanym tej grupie,
- jezeli zameldowana zostata grupa K3,
- jezeli zameldowana zostata grupa P2,
- jezeli zostata zameldowana grupa P4.

W okresie II sygnat zielony w grupie K1 jest sterowany
ruchem oraz:
- jezeli jest jednoczesnic zameldowana grupa K2
to grupy K1 i K3 podtrzymujg si¢ wzajemnie,
- trwa zawsze minimum do kofica sygnalu zielo-
nego migajgcego w grupie P4.
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Numer
grupy

Nazwa
grupy

Warunki
dla grupy

Uwagi

Jezeli z chwilg wywotania sygnatu zielonego w grupie
K1 grupa K3 jest zielona to dla obu grup nalezy wy-
réwnaé odliczanie maksimum.

Czas trwania sygnatu zielonego w grupie X1 wynosi:

- 10 s. w okresie [

- 0-61 s. wokresie II (w Strukturze 6)

-0 - 81 s. w okresie Il (w Strukturze 7)

- 0 - 53 s. w okresie II (w Strukturze 8)

-0 - 56 s. w okresie Il (w Strukturze 9)

-0 - 44 s, w okresie II (w Strukturze 10)

- 0-61 s. wokresie Il (w Strukturze 11).

Kla

Grupa Kla meldowana jest tylko przez zgloszenie po-
jazdow na dowolnym detektorze przyporzadkowanym
tej grupie.

W okresie II sygnat zielony w grupie Kla jest sterowa-
ny ruchem.

Czas trwania sygnatu zielonego w grupie Kla wynosi:
- 5 s. w okresie |
-0 -7 s. w okresie I (w Strukturach 6 1 7)
-0 -5 5. wokresie Il (w Strukturze 8)
-0 - 13 s. w okresie II (w Strukturze 9).

K4

Grupa K4 meldowana jest:
- przez zgloszenie pojazdéw na dowolnym detek-
torze przyporzgdkowanym tej grupie,
- jezeli zameldowana zostata grupa K2,
- jezeli zameldowana zostata grupa P1,
- jezeli zameldowana zostala grupa PR3.

W okresie II sygnal zielony w grupie K4 jest sterowany
ruchem oraz grupy K2 i K4 podtrzymujg si¢ wzajem-
nie.

Czas trwania sygnatu zielonego w grupie K4 wynosi:
-5 s. wokresie I
-0 -7 s. w okresie Il (w Strukturach 6 1 7)
-0 -5 s. wokresie II (w Strukturze 8)
- 0 - 13 s. w okresie II (w Strukturze 9).

K4w

Grupa K4w meldowana jest tylko jezeli zameldowana
zostala grupa IK3a.

W okresie 1l sygnat zielony w grupie Kdw jest pod-
trzymywany pasywnie do konca sygnatu zoéltego w
grupie K3a.

Minimalny czas trwania sygnatu zielonego w grupie
K4w wynosi 5 s.

Grupa K2 meldowana jest:
- przez zgloszenie pojazdow na dowolnym detek-
torze przyporzadkowanym tej grupie;
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Numer
grupy

Nazwa
grupy

Warunki
dla grupy

Uwagi

- jezeli zameldowana zostata grupa K4,
- jezeli zameldowana zostata grupa P1,
- jezeli zameldowana zostata grupa PR3.

W okresie 1T sygnat zielony w grupie K2 jest sterowany
ruchem oraz grupy K4 i K2 podirzymuja sie wzajem-
nie.

Czas trwania sygnatu zielonego w grupie K2 wynosi:
- 6 s. w okresie |
-0-13 s. w okresie II (w Strukturach 6, 7 i 11)
-0-12 s. w okresie II (w Strukturach 9 i 10)
-0 - 23 s. w okresie II (w Strukturze 8).

P4

Grupa P4 meldowana jest przez zgloszenie pieszych na
przyciskach przyporzgdkowanych tej grupie.

Sygnat zielony w grupie P4 moze zostaé wywotany i
realizowany w danym cyklu tylko pod warunkiem, ze
grupa zostala zameldowana maksymalnie do kofica
okresu I sygnatu zielonego w grupie K1.

Minimalny czas trwania sygnalu zielonego w grupie P4
wynosi 8 s. Jezeli zostal wywolany to moze zostaé pod-
trzymany pasywnie przez sygnat zielony w grupie K1
(nie diuzej jednak niz do 30 s. okresu II sygnatu zielo-
nego w grupie K1 w Strukturach 6, 7, 8, 91 11 i do 20
s. w Strukturze 10).

P2

Grupa P2 meldowana jest przez zgloszenie pieszych na
przyciskach przyporzadkowanych tej grupie.

Sygnat zielony w grupie P2 moze zostaé wywolany i
realizowany w danym cyklu tylko pod warunkiem, Ze
grupa zostata zameldowana maksymalnie do konca
okresu I sygnatu zielonego w grupie K3.

Minimalny czas trwania sygnatu zielonego w grupie P2
wynosi 8 s. Jezeli zostal wywotany to moze zosta¢ pod-
trzymany pasywnie przez sygnat zielony w grupie K1
(nie dhuzej jednak niz do 30 s. okresu II sygnatu zielo-
nego w grupie K3 w Strukturach 6, 7, 8, 9 i 11 i do 20
s. w Strukturze 10).

10

P1

Grupa P1 meldowana jest tylko przez zgloszenie pie-
szych na przyciskach przyporzgdkowanych tej grupie.

Sygnat zielony w grupie P1 moze zosta¢ wywolany i
realizowany w danym cyklu tylko pod warunkiem, Ze
grupa zostala zameldowana maksymalnie do poczatku
sygnatu zielonego w grupie K2.

Czas trwania sygnatu zielonego w grupie P1 wynosi 10
s. (w Strukturach 6, 7, 81 11) oraz 9 s. (w Strukturach 9
i10).
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Numer | Nazwa Warunki Uwagi
grupy | grupy dla grupy
11 PR3

1 | Grupa PR3 meldowana jest tylko przez zgloszenie pie-
szych na przyciskach przyporzadkowanych tej grupie.

2 | Sygnat zielony w grupie PR3 moze zosta¢ wywotany i
realizowany w danym cyklu tylko pod warunkiem, ze
grupa zostala zameldowana maksymalnie do poczatku
sygnatu zielonego w grupie K2.

3 | Czas trwania sygnalu zielonego w grupie PR3 wynosi
10 s. (w Strukturach 6, 7, 8 i 11) oraz 9 s. (w Struktu-
rach 91 10).

12 F1

1 | Grupa fikeyjna. Nieaktywna w tych strukturach. |

13 2

1 I Grupa fikcyjna. Nieaktywna w tych strukturach. |

Program sygnalizacji dla Struktur 6-11 przedstawiono na rys. nr 9-11.

3.1.3 Koordynacja sygnalizacji
Wykresy koordynacji dla ciggu ul. Rybnickiej przedstawiono w tomie Sygnalizacja
Swietlna na skrzyzowaniu ulic: Rybnicka - Biegusa. W zakresie programéw dla calego ciggu
przyjeto nastgpujgce zatozenia:
- skrzyzowanie ulic: Rybnicka - Kochanowskiego - bez zmian (programy istniejgce i
program zawarty w projekcie opracowanym przez Europrojekt z Bielska-Biatej i
BSiPK z Katowic),
- skrzyzowanie ulic: Rybnicka - Zwirki i Wigury - bez zmian (programy istniejgce i
program zawarty w projekcie opracowanym przez BEuroprojekt z Bielska-Biatej 1

BSiPK z Katowic)
- skrzyzowanie ulic: Rybnicka - Bardowskiego - Zurawia - wg niniejszego opracowa-
nia, '

- skrzyzowanie ulic: Rybnicka - Biegusa - wg tomu dokumentacji Sygnalizacja $wietl-

na na skrzyzowaniu ulic: Rybnicka - Biegusa, '

- skrzyzowanie ulic: Rybnicka - Obwodnica - wg projektu opracowanego przez Euro-

projekt z Bielska-Biatej i BSiPK z Katowic),

- skrzyzowanie ulic: Rybnicka - lgcznice autostrady A4 - bez zmian (programy istnie-

jace 1 program zawarty w projekcie opracowanym przez Europrojekt z Bielska-Biate;
1 BSiPK z Katowic).

Wybor odpowiednich struktur programowych (dla catego ciggu) przy pracy koordyna-
¢ji uzalezniony bedzie od danych ruchowych z punktéw pomiarowych PP03 i PP04. Zaktada
sie zachowanie obecnym wartosci progowych przy ktérych nastepuje zmiana struktur. Ewen-
tualng weryfikacje nalezy przeprowadzi¢ na etapie uruchomienia sygnalizacji na skrzyzowa-
niu ulic: Rybnicka - Biegusa w porozumieniu z DDM w Gliwicach.

3.1.4 Program staloczasowy - awaryjny

Oprécz programéw sygnalizacji realizowanych przy trybie pracy acyklicznej zaprojek-
towano program statoczasowy - awaryjny. Zaprojektowano 1 strukture programows (Struktura
9) o diugosci cyklu Tc = 120 s. Program przedstawiono na rys. nr 13.
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3.1.5 System detekeji

Dla grup kotowych na skrzyzowaniu zastosowano system wideodetekeji w oparciu o
urzadzenia rodziny Autoscope z wykorzystaniem kart Autoscope RackVision Terra (4 kame-
1y). Dla detekeji grup pieszych zastosowano przyciski sensorowe z potwierdzeniem optycz-
nym. Nie zaklada si¢ zmian w tym zakresie. Dodatkowo jednak z uwagi na wyznaczony prze-
jazd dla rowerzystéw przez potudniowy wlot ul. Rybnickiej projektuje sie zastosowanie petli
indukeyjnych dla grupy rowerowej oraz przycisku zgloszeniowego (detekcja wspomagajaca).
Docelowy rozktad detektoréw na skrzyzowaniu przedstawiono na rys. nr 2.

3.1.6 Organizacja ruchu
Projekt docelowej organizacji ruchu na skrzyzowaniu zawarto w odrgbnym opracowa-
niu.

3.2 Osprzet sygnalizacji

3.2.1 Sterownik sygnalizacji

Na skrzyzowaniu zainstalowano sterownik typu ASR 2008 PL. W zwiazku z realizacja
przedmiotowego zadania dokona¢ zmian w warto$ciach czaséw miedzyzielonych, matrycy
kolizji oraz wprowadzi¢ nowe programy sygnalizacji.

Istniejgca szafa I'T wraz z system zasilania awaryjnego UPS, urzgdzeniami do monito-
rowania parametréw, przetgcznikami sieciowymi oraz urzgdzeniami peryferyjnymi infrastruk-
tury technicznej takimi jak:

- kamera obrotowa zamontowana na konstrukeji wysiggnikowe;j;

- kamery punktu pomiarowego zamontowane na konstrukcjach wysiggnikowych;

- punkt dostgpowy sieci WIMAX;;
pozostajg bez zmian.,

Obecny osprzet umozliwia wspdlpracg z Centrum Sterowania Ruchem znajdujacym
sie w siedzibie Zarzadu Drog Miejskich w Gliwicach.

3.2.2 Monitorowanie sygnalizacji

Sterownik jest wigczony do systemu monitorowania pracy sygnalizacji SNS/ASR. W
zwiagzku z realizacjg niniejszego zadania nalezy zweryfikowaé dane przesylane do urzadzen
centralnych.

3.2.3 Latarnie sygnalizacyjne

W istniejgcym uktadzie sygnalizatorow jedyng zmiang jest zastosowanie dodatkowych
sygnalizatorow dla grupy rowerowej na potudniowym wlocie ul. Rybnickiej. Zaktada si¢ za-
stosowanie sygnalizatorow 2%200 typu LED. Sposob montazu sygnalizatoréw do elementéw
wsporezych - jednopodporowo. Docelowy wykaz zastosowanych sygnalizatorow przedsta-
wiono w zalgczeniu.

3.2.4 Przyciski zgloszeniowe

Jako detekcje wspomagajacg rowerzystow projektuje sie zastosowanie na przejezdzie
dla rowerzystow po stronie wschodniej ul. Rybnickiej przycisku zgloszeniowego. Przycisk
zainstalowaé na maszcie sygnalizatora na wysokodci 1,20 - 1,35 m. Obudowa przycisku po-
winna by¢ trwata, uniemozliwiajgca szybkie oderwanie lub zniszczenie przycisku. Nie moze
powodowaé zagrozenia dla oséb korzystajgcych z sygnalizacji 1 musi spetnia¢ wszystkie wy-
magania pod wzgledem bezpieczenstwa przeciwporazeniowego i mechanicznego. Ze wzgledu
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na potrzeby oséb niedowidzacych barwa obudowy musi kontrastowaé z barwg konstrukeji, na
ktorej bedzie zamontowana. Podstawowe parametry przyciskoéw sg nastepujgce:

* napigcie zasilania - 230 V,

s klasa ochronnosci - 11,

* stopient ochrony obudowy przed penetracjg czynnikdéw zewnetrznych - [P 55,

lub réwnowazny,
* kolor obudowy - z6tty,
* potwierdzenie przyjecia zgloszenia typu LED.

3.2.5 Maszty i wysiegniki

W zwigzku z wyznaczeniem przejazdu dla rowerzystow zachodzi konieczno$é monta-
zu na potudniowym wlocie ul. Rybnickiej dodatkowego masztu sygnalizacji oraz przestawie-
nia dwoch istniejgcych. Nowy maszt powinien by¢ stalowy, o konstrukeji uwzgledniajacej
jednopodporowy system montazu sygnalizatoréw oraz przystosowanej do montazu aluminio-
wych glowic wierzchotkowych. :

Przy montazu masztéw nalezy zwr6ci¢ uwage, aby odlegto$é posadowienia ich od
krawedzi drogi zapewniata minimalng normatywng skrajnie od najdalej wysunietego elementu
latarni sygnalizacyjnej (w tym daszka) i zarazem nie przekroczyta wartosci 2,00 m. Ponadto w
przypadku sygnalizatorow montowanych bezposrednio nad ciggiem pieszym nalezy zapewnié
normatywna warto$¢ od poziomu chodnika do dolnej krawedzi konsoli.

Wszystkie nowe elementy wsporcze powinny byé odpowiednio zabezpieczone antyko-
rozyjne. Projektuje si¢ zastosowanie elementow ocynkowanych.

3.3 Pozostale uwagi

Dostarczony sprzet musi byé fabrycznie nowy, musi pochodzié z oficjalnego kanatlu
sprzedazy producenta na rynek polski. Wykonawca zobowigzany jest dostarczyé wraz z oferta
specyfikacje techniczng oferowanego sprzetu.
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TABELA FUNKCJI DETEKTOROW

Sygnalizacja $wietlna na skrzyzowaniu ulic:
Rybnicka - Bardowskiego - Zurawia

w Gliwicach
DANE GEOWNE | MELDOWANIE GRUPY|  WYDLUZENIE INNE FUNKCJE
Zgtasza x| Opoz- - J Przediu-| Czuly na
Nazwa Odle- | Nalezy | sek. Po nil::ne Pt:;nlf- Czaszllzt:g:::luw zenie row:ry, Funkcja
dete- Lokalizacja glosé | do korcu | zamel- S migdzy— motoro- oeaets Uwagi
ktara [m] | grupy s;{gnaiu dowa- i el zielo- |wery, mo-
zielon. nie int.1 int.2 okres Ill| nego | tocykle
I |Petle indukceyjne -

DR1 | ul. Rybnicka - pofud. 1 [ PR3] 00 X x | «x 1
DR2 | ul. Rybnicka - polud. 1 [ PR3 | 0,0 X X X 1
| Il |Detektory wirtualne -

V101 ul. Bardowskiego | 50 K2 0,0 B X 4,00 | 3,00 o x X

V102 ul. Bardowskiego 0o | K2 | 30 x_| 0,50 | 0,50 il X X
V103 ul. Bardowskiego 0 K2 0,0 il X X 2

V104 ul. Bardowskiego o | K2 | 30 [ x_ | 1,00 | 0,50 X X

V105 ul. Bardowskiegg | 0 K2 | 0,0 X X 2

V109 |  ulRybnicka-poin. | 50 | K1 0,0 x | 4,00 | 3,00 | x X

V110 | ul.Rybnicka-psin. | o | K1 | 3,0 x_| 1,00 [ 0,50 X X

V111 | ul. Rybnicka - péin. 0 | K1 00 | B X X 2
| V112 | ul. Rybnicka - poin. 0 | Kla| 30 x |-2,00] 1,00 5 x

V113 | ul. Rybnicka - péin. 0o | Kla| 00 ) X X 2

V125 ul. Zurawia 50 | K4 | 00 . 4,00 | 3,00 x %

V126 ul. Zurawia 0 | K4 | 30 1,00 | 0,50 | X X

V127  ul. Zurawia 0 K4 0,0 X X 2 |
V128 ul. Zurawia 0 | K4 0,0 x | 1,00 | 0,50 X X

V129 ul. Zurawia 0 K4 3,0 ' X | x 2

V133 | ul Rybnicka-potud. | 50 | K3 [ 3,0 x | 4,00 | 3,00 x x

V134 | ul Rybnicka-poiud. | 40 | K3 | 0,0 x | 3,00 | 2,00 % %

V135 | ul.Rybnicka-polud. | 0 | K3 3,0 x | 1,00 [ 0,50 x | x B

V136 ul. Rybnicka - polud. 0 | K3 0,0 ” i X X 2

V137 ul. Rybnicka -potud. | 0 | K3 3,0 _ % X 2

V138 | ul. Rybnicka-polud. | 0 | K3a | 0,0 x | 3,50 | 2,50 | x | x

V139 ul. Rybnicka - potud. 0 K3a 3,0 X 1,00 | 0,50 X X

V140 ul. Rybnicka - pdlud. ) K3a 0,0 ) L - X X 2

Uwaga 1.

Petla indukeyjna dla wykrywania obecnosci rowerzystéw. Zajetosc detektora melduje grupe.

Uwaga 2.

Detektor stuzgcy tylko do liczenia pojazdéw.

Dia detekcji wirtualnef nalezy przyjgc nastepujace zafozenie:
- zgloszenie obecnosci pojazdu nastepuje gdy wystapi jednoczesna zajefos$¢ co najmniej 1 pola poprzecznego i 1 pola podiuznego

w danej grupie pdl detelkcji.

Lokalizacja detektorow podawana jest od linii waruniowego zatrzymania.




Sygnalizacja $wietlna na skrzyzowaniu ulic:
Rybnicka - Bardowskiego - Zurawia
w Gliwicach

TABELA CZASOW MIEDZYZIELONYGH

Grupy wchodzgce
| Numer grupy | 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11 [ 12| 13 | 14 | 15 | 16
Nazwa grupy | K3 | K3a | Ki Kla | K4 | Kaw | K2 P4 P2 Pl | PR3 | F1 F2
1 1] Ka 40 | 50 4.0 8,0 | 6,0
2 | K3a 6,0 6,0 6.0 | 10,0 6,0 (6,0)
3| K1 3,0 40| 40| 50| 6,0 | 80
4 | Kla| 60 | 60| [50 100] 6.0 (6,0) .
g 5] Ka | 50| 30[40] 50 (3,0) 60 | 7.0 (5.0) | (4.0) |
g 6 | Kaw 2,0 (1,0) 1,0 | 3,0 6,0 (2,0)
S| 7| K2 | 50| 50| 60 | 40 6,0 70| 50 (5,0) | (6,0)
5| 8 | P4 3.0 6,0 | 60 [ 4,0 |
2 o[ P2 30 40| [0
2 10| P1 | 50 | 70] 70 ] (5,0) | (7,0)
S| 11| PR3 | 90 | 90 | 60 6,0 (9.0) | (6,0) j
Ol 121 k1 (4,0 (5.0) (4,0 (8,0)| (6,0)
13| F2 (3,0) (4,0) | (4,0)| (5,0) (6,0) | (8,0)
4 i
15 - B
16 B I
WYKAZ GRUP KOLIZYJNYCH
Grupy wchodzace
Numer grupy | 1 2 3 4 5 5] 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
Nazwagrupy | K3 | K3a | K1 | Kia | K4 | Kdw | K2 P4 P2 P1 | PR3 | F1 F2
1] K3 X X X X X
2 | Kaa| x || x X X - X )
3| K X [ % | & | % x | x B
4 | Kla| x | X X X X ) -
8 5| K4 X X X X (x) X X x) | (9
s‘ 6 | Kaw X (x) X X X (x)
ol 7| K2 X X X X X X X (x) ()
G| 8| P4 X | X X X
29[ P2 % | & X )
2 10| P1 X | lox |ox | x| X
2| 1M PR3 | x | x | X X x) | (%
G2 R & | ™ ®) ® | ®
13| F2 (%) ) | 0] & 1 |
14 .
15 B
16 —_ —_— -
Uwaga.

W nawiasach podano czasy migdzyzielone i kolizje programowe.




OBLICZENIE CZASOW MIEDZYZIELONYCH
dla grup kolizyjnych

dla sygnalizacji $wietlnej na skrzyzowaniu ulic:
Rybnicka - Bardowskiego - Zurawia w Gliwicach

Gzas

Dilu- | Pred- Pred- dolazy Czas m(i::::y- Max. m?:::y
Grupa | Grupa | Draga gosé kosé CEEE) ) LBICETY kosé (250 duze Sygnat | migdzy-| zielo- | Przys- | zielo-
ewaku- [ dojez- | ewaku- ewaku- | dojaz- dojaz- | startu |
g pojaz- | ewaku- dojaz- zolty | zlelo- | nyze | piesze- ny
ujsqlca ;:lz:; acji du ac)i acjl du G du zr::::: ny | startu | nle | przy-
? a = zatrz, Joty
m] [ml_| [mls] [s] [m] [ [mis] [s] [s] [s] [s] [s1 | [m/s2] | [s]
K3 | Kla [ 30,60 | 10,00 833 [ 4,87 [ 41,70 11,11 475 | 497 | 3,00 [ 342 | 0,00 | 350 | 4
K3 | K4 | 30,60 10,00 8,33 | 4,87 [39,70 | 16,66 | 3,38 | 4,85 | 3,00 | 4,49 | 0,00 | 350 | 5
K3 K2 | 3050 | 10,00 | 13,88 | 2,92 [ 21,80 | 16,66 | 2,31 | 365 | 3,00 [ 3,61 | 0,00 | 3,50 4
K3 | P1 | 4890 10,00 13,88 | 4,24 [ 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 | 7,24 | 0,00 | 350 8
K3 | PR3 | 9,80 | 10,00 833 | 2,38 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 | 538 | 0,00 | 350 6
K3a | K1 [ 4040 [ 10,00 833 | 6,05 [ 26,20 11,11 3,36 | 398 | 3,00 | 569 [ 0,00 | 350 [ 6
K3a | K4 [ 30,10 | 10,00 | 8,33 | 4,81 [ 1750 11,11 2,58 | 3,30 | 3,00 | 5,24 | 0,00 | 3,50 6
K3a | K2 | 37330 10,00 8,33 | 568 | 3510 16,66 | 3,11 | 4,57 | 3,00 | 557 | 000 | 350 | 6
K3a | P4 | 4480 10,00 8,33 | 6,558 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 300 | 9,58 | 0,00 | 350 | 10
K3a | PR3 | 9,80 | 10,00| 833 | 2,38 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 | 538 | 0,00 | 350 6
K1 | K3a [ 26,20 | 10,00 | 8,33 | 4,35 | 4040 11,11 4,64 | 4,89 | 3,00 | 2,71 [ 0,00 | 3,50 3
K1 Ka | 2710 10,00 | 13,88 | 2,67 | 17,80 | 1666 | 2,07 | 3,32 | 3,00 | 3,60 | 0,00 | 3,50 4
K1 | Kdw | 38,50 | 10,00 | 13,88 | 3,49 [ 2460 11,11 | 3,21 | 3,86 | 3,00 | 3,28 | 0,00 | 3,50 4
K1 | K2 | 26,20 10,00 | 8,33 | 4,35 | 38,20 | 16,66 | 3,29 | 4,76 | 3,00 | 4,056 | 0,00 | 3,50 | 5
K1 P1 7,00 | 10,00 | 8,33 | 2,04 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 | 6,04 | 0,00 | 3,50 6
K1 | PR3 | 49,70 | 10,00 | 13,88 | 4,30 [ 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 | 7,30 | 0,00 | 3,50 8
Kia | K3 | 41,70 | 10,00 8,33 | 6,21 [ 30,60 11,11] 3,75 | 428 | 3,00 | 545 | 0,00 | 3,50 6
Kia | K4 [ 3490 10,00 833 | 539 [ 3290 16,66 | 2,97 | 443 | 3,00 | 542 | 000 | 350 | 6
Kia | K2 | 26,60 | 10,00 | 833 | 4,38 | 20,90 11,11 | 2,88 | 3,58 | 3,00 | 4,50 | 0,00 | 350 | 5
Kla | P2 | 4550 10,00 8,33 | 6,66 | 0,00 | 0,00 [ 0,00 | 0,00 | 300 | 9,66 | 0,00 | 350 [ 10
Kia | P1 | 700 | 10,00] 833 | 2,04 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 300 [ 5,04 | 0,00 | 350 6
K4 K3 | 29,90 [ 10,00 | 833 | 4,79 [ 3840 1666 | 3,30 | 477 | 3,00 | 448 | 0,00 | 3,50 5
K4 | K3a | 17,50 | 10,00 | 8,33 | 3,30 [ 80,10 11,11 | 3,71 | 4,25 | 3,00 | 2,59 | 0,00 [ 3,50 3
K4 | K1 | 17,80| 10,00 833 | 3,34 | 22,80 | 16,66 | 2,37 | 3,73 | 3,00 | 387 | 0,00 | 350 | 4
Ka | Kia | 22,60 | 10,00 | 833 | 3,91 | 20,20 11,11 | 2,82 | 352 | 3,00 | 4,40 | 0,00 | 3,50 5
K4 P4 | 720 [ 10,00 8,33 | 2,06 [ 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 300 | 506 | 000 | 350 6
K4 p2 | 43,50 | 10,00 | 13,88 | 3,85 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 | 6,85 | 0,00 | 3,50 7
Kaw | K1 | 24,60 | 10,00 | 8,33 | 4,15 | 38,50 | 16,66 | 3,31 | 4,78 | 0,00 | 0,84 | 0,00 | 3,50 2
Kaw | K2 | 24,60 | 10,00 | 8,33 | 4,15 [ 37,80 | 11,11 | 4,40 | 474 | 0,00 | -0,25 | 0,00 | 3,50 1
Kéw | P4 | 7,10 | 10,00| 833 | 2,05 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 2,06 | 0,00 [ 3,50 3
Kaw | PR3 | 35,80 | 10,00 | 8,33 | 5,50 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 [ 550 | 0,00 | 350 6
K2 K3 [ 22,00 | 10,00 8,33 | 3,84 | 2640 | 16,66 | 2,58 | 3,99 | 3,00 | 4,26 | 0,00 | 3,50 [ 5
K2 | K3a [ 2640 10,00 | 8,33 | 4,37 | 24,00 | 11,11 | 3,16 | 3,82 | 3,00 | 421 | 0,00 | 3,50 5
K2 K1 | 34,20 | 10,00 | 8,33 | 531 | 3490 | 16,66 | 3,09 | 456 | 3,00 | 521 | 0,00 | 3,50 6
K2 | Kia [ 20,90 | 10,00 | 833 | 3,71 | 26,50 | 11,11 | 3,39 | 4,00 | 3,00 | 3,32 | 0,00 [ 3,50 4
K2 | Kaw [ 37,80 | 10,00 | 833 | 574 | 2460 | 11,11 | 3,21 | 3,86 | 3,00 | 552 | 0,00 | 3,50 6
K2 P4 [ 4260 | 10,00 | 13,88 | 3,79 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 | 679 | 0,00 | 3,50 7
K2 P2 | 6,50 | 10,00 8,33 | 1,98 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 300 | 498 | 0,00 | 3,50 5
P4 | K3a | 10,00 | 0,00 | 1,40 | 714 [ 4080 11,11 467 | 492 | 0,00 | 2,47 | 0,00 [ 3,50 3
P4 | K4 | 10,00 000 | 1,40 | 7,14 | 310 | 1666 | 1,19 | 1,62 | 0,00 | 5,96 | 0,00 | 3,50 6
P4 | Kaw [ 10,00 | 000 | 1,40 | 7,14 | 810 | 11,11 | 1,28 | 1,62 | 0,00 | 586 | 0,00 | 3,50 6
P4 K2 | 10,00| o,00 | 1,40 | 7,14 | 38,60 | 16,66 | 3,32 | 479 | 0,00 | 3,83 | 0,00 | 3,50 4
P2 | Kia [ 10,00 0,00 | 140 | 714 | 4150 1111 4,74 | 496 | 0,00 | 2,41 | 0,00 | 3,50 3
P2 | K4 | 10,00 0,00 | 1,40 | 7,14 [ 39,50 | 16,66 | 3,37 | 4,84 | 0,00 [ 3,77 | 0,00 | 350 | 4
P2 K2 [ 10,00 o000 | 140 | 714 | 2,50 | 1666 | 1,15 | 1,561 | 0,00 | 599 | 0,00 | 3,50 6
- P1 | K3 | 1080 000 | 140 | 7,71 [ 44,90 16,66 | 3,70 | 515 [ 0,00 [ 4,02 | 0,00 | 3,50 5
P1* | K1 [1080| 0,00 | 140 [ 7,71 | 3,00 | 16,66 | 1,18 | 1,60 | 0,00 [ 6,53 | 0,00 | 3,50 7
P1 | K1a | 10,80 | 000 | 140 | 7,71 | 300 | 1111]| 1,27 | 1,60 | 0,00 | 6,44 | 0,00 | 3,50 7
PR3 | K3 | 1850 000 | 140 | 964 | 230 | 1666 1,14 | 1,47 | 0,00 | 850 | 0,00 | 3,50 9
PR3 | K3a | 13,50 [ 0,00 | 1,40 | 9,64 | 230 | 11,11 | 1,21 | 1,47 | 0,00 | 8,44 | 0,00 | 3,50 9
PR3 | K1 | 18,50 | 0,00 | 1,40 | 9,64 | 4570 | 16,66 | 3,74 | 519 | 0,00 | 5,90 | 0,00 | 3,50 6
PR3 | Kdw | 13,50 | 0,00 | 1,40 | 964 | 31,80 11,11 | 386 | 4,36 | 0,00 | 578 | 0,00 | 3,50 6




OBLICZENIE CZASOW MIEDZYZIELONYCH

dla strumieni kolizyjnych

dla sygnalizacji $wietlnej na skrzyzowaniu ulic:
Rybnicka - Bardowskiego - Zurawia

w Gliwicach
Czas
Stru- | Stru- Diu- | Pred- Pred- dolaz; Czas mcl:::zsy Max. m?::zsy
mien mier Droga gosé kosé Szes s (pDrons kosé czs du ze Sygnat | migdzy-| zielo- | Przys- | zlelo-
. | ewaku- ewaku- | dojaz- dojaz- | startu .

ewaku- [ dojez- ac)l pojaz- | ewaku- ad)i il dojaz- i e zolty | zlelo- | nyze | piesze- ny
ujacy dza- du acji du ot ny startu nie przy-
slg iacy B zatrz, Jety

(ml | [m] | [os] | [s] | Iml | [mis] | [s] Is1 Is] Isl [s1 | [ns2] | [s]
K3w | K1L [ 27,70 | 10,00 | 13,88 | 2,72 [ 2510 11,11 | 326 | 3,90 | 3,00 | 2,46 | 0,00 | 350 | 3
| K3W | K4W | 2410 | 10,00 | 13,88 | 2,46 [ 24,20 | 16,66 | 2,45 | 3,83 | 3,00 | 3,00 | 0,00 | 350 | 4
K3w | KaL | 38,40 | 10,00 | 13,88 | 3,49 | 29,90 | 11,11 | 3,69 | 4,24 | 3,00 | 2,80 | 0,00 [ 350 | 3
K3W | K2w | 30,50 | 10,00 | 13,88 | 2,92 | 21,80 | 16,66 | 2,31 | 3,65 | 3,00 | 3,61 | 0,00 | 350 | 4
| K3W | K2P | 44,90 | 10,00 | 13,88 | 3,96 | 30,40 | 11,11 | 3,74 | 4,27 | 3,00 | 3,22 | 0,00 | 350 [ 4
K3W | KaL | 26,40 | 10,00 | 13,88 | 2,62 | 22,00 | 11,11 | 2,98 | 3,66 | 3,00 | 2,64 | 0,00 | 350 | 3
K3w | P1 | 4890 | 10,00 | 13,88 | 4,24 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 | 7,24 | 0,00 | 350 | 8
K3w | P3 [ 6,30 | 10,00 13,88 | 1,17 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 | 417 | 0,00 | 350 | 5
K3w | R3 | 9,80 | 10,00 13,88 | 1,43 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 300 | 4,43 | 0,00 | 350 [ 5
K3P | K1L | 30,60 | 10,00 | 8,33 | 4,87 | 41,70 | 11,11 475 | 4,97 | 3,00 [ 312 | 000 | 350 | 4
K3P | K4w | 30,60 | 10,00 | 8,33 | 4,87 | 39,70 | 16,66 | 3,38 | 4,85 | 3,00 | 4,49 | 0,00 | 350 | 5
K3P | P2 | 3440 10,00| 833 | 533 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 | 833 | 0,00 | 350 | 9
K3P | P3 | 630 | 10,00 833 | 1,96 [ 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 [ 496 | 0,00 | 350 | 5
K3P | R3 | 9,80 | 10,00 | 8,33 | 2,38 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 | 538 | 0,00 | 350 | 6
K3L | K1w | 29,70 | 10,00 | 8,33 | 4,77 | 2310 | 16,66 | 2,39 | 3,75 | 3,00 | 5,38 | 0,00 | 350 | &
K3L | K1P | 40,40 | 10,00 | 833 | 6,05 [ 26,20 | 11,11 | 3,36 | 3,98 | 3,00 | 569 | 0,00 | 350 | &
K3L | KaW | 24,50 | 10,00 | 8,33 | 4,14 | 20,50 | 16,66 | 2,23 | 3,55 | 3,00 | 4,91 | 0,00 | 350 | 5
K3L | Ka4L | 30,10 | 10,00 | 8,33 | 4,81 | 17,50 | 11,11 | 2,58 | 330 | 3,00 | 5,24 | 0,00 | 350 | 6
K3L | K2w | 37,30 | 10,00 | 8,33 | 568 | 3510 | 16,66 | 3,11 | 4,57 | 3,00 [ 557 | 0,00 | 350 [ 6
K3L | K2L [ 24,00 | 10,00 | 8,33 | 4,08 | 26,40 | 11,11 | 338 | 3,99 | 3,00 [ 3,71 | 0,00 | 350 | 4
K3L | P4 | 44,80 | 10,00 | 8,33 | 6,58 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 300 | 8,58 | 0,00 | 350 | 10
K3L | P3 [ 630 | 10,00| 833 | 1,96 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 300 | 496 | 0,00 | 350 [ 5
K3L | R3 | 9,80 [ 10,00 833 | 2,38 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 [ 538 | 0,00 | 350 | 6
K1W | K3L | 23,10 | 10,00 | 1388 | 2,38 | 29,70 | 11,11 | 3,67 | 4,22 [ 3,00 | 1,71 | 0,00 | 350 | 2
KW | K4W | 27,10 | 10,00 | 13,88 | 2,67 | 17,80 | 16,66 | 2,07 | 3,32 | 3,00 | 3,60 | 0,00 | 350 | 4
KIW | K4P | 38,50 | 10,00 | 13,88 | 3,49 | 24,60 | 11,11 | 3,21 | 3,86 | 3,00 | 3,28 | 0,00 | 350 | 4
K1W | K4L | 22,80 | 10,00 | 13,88 | 2,36 | 17,80 | 11,11 | 2,60 | 3,32 | 3,00 | 2,76 | 0,00 | 350 | 3
KIW | K2w | 20,70 | 10,00 | 13,88 | 2,21 | 28,30 | 16,66 | 2,70 | 4,13 | 3,00 | 251 | 0,00 | 350 | 3
K1W | K2L | 34,90 | 10,00 | 13,88 | 323 | 34,20 | 11,11 | 4,08 | 452 | 3,00 | 216 | 0,00 | 350 | 3
Kiw [ P1 | 7,00 | 10,00 1388 | 1,22 [ 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 | 4,22 | 0,00 | 3,50 5
KIW | P3 | 49,70 | 10,00 [ 13,88 | 4,30 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 | 7,30 | 0,00 | 350 | 8
KIW | R3 | 4520 | 10,00 | 13,88 | 3,98 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 | 6,98 | 0,00 | 350 | 7
_K1P | K3L | 26,20 | 10,00 | 8,33 | 4,35 [ 40,40 | 11,11 | 4,64 | 4,89 | 300 | 2,71 | 0,00 | 350 | 3
K1P | K2W | 26,20 | 10,00 | 8,33 | 4,35 | 88,20 | 16,66 | 3,29 | 4,76 | 3,00 | 4,05 | 0,00 | 350 | 5
K1P | P4 | 3060 | 10,00| 8,33 | 4,87 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 | 7,87 | 0,00 | 350 | 8
KiP | P1 | 7,00 | 10,00 | 833 | 2,04 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 300 | 504 | 0,00 | 350 | 6
K1L | K3w | 2510 | 10,00 | 8,33 | 4,21 [ 27,70 | 16,66 | 2,66 | 4,08 | 3,00 | 4,55 | 0,00 | 350 | 5
K1L | K3P | 41,70 | 10,00 | 8,33 | 6,21 | 30,60 | 11,11 | 3,75 | 4,28 | 3,00 | 545 | 0,00 | 350 | @
KIL | K4W | 34,90 | 10,00 | 8,33 | 539 [ 32,90 | 16,66 | 2,97 | 443 | 3,00 | 542 | 0,00 | 350 | 6
K1L | K4L | 20,20 | 10,00 | 8,33 | 3,63 [ 2260 11,11 | 3,03 | 3,71 | 3,00 | 3,59 | 0,00 | 350 | 4
K1L | K2w | 21,30 | 10,00 | 833 | 3,76 | 23,90 | 16,66 | 243 | 3,81 | 3,00 | 4,32 | 0,00 | 350 | &
K1L | K2L | 26,50 | 10,00 | 8,33 | 4,38 [ 20,90 11,11 | 2,88 | 3,58 | 300 | 450 | 0,00 | 350 | 5
KIL | P2 | 4550 | 10,00 8,33 | 6,66 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 | 9,66 | 0,00 | 350 | 10
KIL | P1 | 7,00 | 10,00| 833 | 2,04 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 300 [ 504 | 0,00 | 350 | 6
Kaw | K3W | 24,20 | 10,00 | 1388 | 2,46 | 24,10 | 16,66 | 2,45 | 3,82 | 3,00 | 3,02 | 0,00 | 350 | 4
Kaw | K3P [ 39,70 | 10,00 | 13,88 | 3,58 | 80,60 | 11,11 | 3,756 | 4,28 | 3,00 | 2,83 | 0,00 | 350 | 3
K4w | K3L | 20,50 | 10,00 | 13,88 | 2,20 | 24,50 | 11,11 | 321 | 3,85 | 3,00 | 1,99 | 0,00 | 350 | 2
KaW | K1w | 17,80 | 10,00 | 13,88 | 2,00 | 27,10 | 16,66 | 2,63 | 4,04 | 3,00 [ 2,38 | 0,00 | 350 | 3
Kaw | K1L | 32,90 | 10,00 | 13,88 | 3,09 | 8490 | 11,11 | 4,14 | 4,56 | 3,00 | 1,95 | 0,00 | 3,50 | 2
Kaw | K2L | 21,00 | 10,00 | 13,88 | 2,23 | 2580 | 11,11 | 3,32 | 3,95 | 3,00 [ 1,81 | 0,00 | 350 | 2
Kaw | P4 | 710 | 10,00 | 13,88 | 1,23 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 | 423 | 0,00 | 350 | &
Kaw | P2 | 4350 | 10,00 | 13,88 | 3,85 | 0,00 | 0,00 [ 0,00 | 0,00 | 3,00 | 6,86 | 0,00 | 350 | 7




Czas

Dlu- | Pred Pred dojdz: c ?z:s ] ?z:s
- - u- red- red- Zas |m - ax. |m -
rs:lreuﬁ ﬁ-.tfl:ﬁ pragn gosé knqéé can=y |ablopa koqéé CLLARCIR Sygnat | miedzy- zi?a[c? Przys- zfelg
ewaku- | dojez- awaky; pojaz- | ewaku- guiakua(@doldz; dojaz- dolaz¥i Aatarty 26ity | zielo- | nyze | plesze-| ny
ujgey | dza- -0l du acji acll du du gu 7;:::::_' ny startu nie przy-
slg Jacy i zatrz. Jety
[m] [m] | [mis] [s] [m] | [mfs] [s] [s] Isl s [s] | [mis2] | [s]
K4P | KI1W [ 24,60 | 10,00 | 8,33 | 4,15 [ 3850 16,66 | 3,31 [ 4,78 | 3,00 | 3,84 | 0,00 | 350 | 4
| KaP | K2L | 24,60 | 10,00 | 833 | 4,15 | 37,80 | 11,11 | 4,40 | 474 | 3,00 | 2,75 | 0,00 | 3,50 | 3
 K4P | P4 | 7,10 | 10,00 833 | 2,05 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 | 505 | 000 | 350 [ 6
KaP | P3 [ 3580 10,00 833 | 550 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 300 | 850 | 0,00 | 350 | 9
kaP | R3 [ 31,30 10,00| 833 | 496 | 0,00 [ 0,00 | 0,00 | 0,00 | 300 | 7,96 | 0,00 | 350 | 8
K4L | K3w [29,90 | 10,00 8,33 | 4,79 [ 38,40 16,66 | 3,30 | 4,77 | 3,00 | 4,48 | 000 | 350 | &
K4L | K3L | 17,50 | 10,00 | 8,33 | 3,30 [30,10]| 11,11 | 3,71 | 4,25 | 3,00 [ 2,69 | 0,00 | 350 [ 3
 K4L | K1wW | 17,80 | 10,00 | 8,33 | 3,34 | 22,80 16,66 | 2,37 | 3,73 | 3,00 | 3,97 | 0,00 | 350 [ 4
| KaL | K1L | 22,60 | 10,00 | 833 | 3,91 [20,20| 11,11 | 2,82 | 3,52 | 3,00 | 440 | 0,00 | 350 | &
K4L | K2w [ 2140 | 10,00 | 833 | 3,77 [ 2520 16,66 | 2,51 | 3,91 | 300 | 4,26 | 000 | 350 | 5
| K4L | K2P | 36,40 | 10,00 | 833 | 557 | 80,40 11,11 | 3,74 | 4,27 | 300 [ 4,83 | 0,00 | 350 [ 5
KaL | P4 | 7,20 | 10,00| 8,33 | 2,06 | 0,00 | 0,00 [ 0,00 | 0,00 | 3,00 | 506 | 0,00 [ 350 | 6
KaL | P1 | 40,40 | 10,00 | 8,33 | 6,05 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 300 | 9,06 | 0,00 | 350 | 10
K2w | K3w | 21,80 | 10,00 | 13,88 | 2,29 | 30,50 | 16,66 | 2,83 | 4,28 | 3,00 | 2,46 | 0,00 | 3,50 [ 3
Kaw | K3L | 3510 | 10,00 | 13,88 | 325 | 37,30 | 11,11 | 4,36 | 471 | 3,00 | 1,89 | 0,00 | 350 | 2
K2w | K1w [ 28,30 | 10,00 | 13,88 | 2,76 | 20,70 | 16,66 | 2,24 | 3,56 | 3,00 | 3,52 | 0,00 | 350 | 4
K2w | K1P | 38,20 | 10,00 | 13,88 | 3,47 | 26,20 | 11,11 | 3,36 | 3,98 | 3,00 | 3,11 | 0,00 | 350 | 4
Kaw | K1L | 23,90 | 10,00 | 13,88 | 2,44 | 21,30 | 11,11 | 2,92 | 361 | 3,00 | 2,53 | 0,00 | 350 [ 3
| Kaw | K4l | 2520 | 10,00 | 13,88 | 2,54 [ 21,40 11,11 | 2,03 | 362 | 3,00 | 2,61 | 000 | 350 | 3
K2w | P4 | 42,60 | 10,00 | 13,88 | 3,79 [ 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 | 679 | 000 | 350 | 7
K2w | P2 | 6,50 | 10,00 | 13,88 | 1,19 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 | 419 | 0,00 | 350 | 5
K2P | K3W [ 30,40 | 10,00 | 8,33 | 4,85 | 44,90 | 16,66 | 3,70 | 515 | 3,00 | 445 | 000 [ 350 [ &
K2P | K4L | 30,40 | 10,00 | 833 | 4,85 | 36,40 | 11,11 | 4,28 | 465 | 3,00 | 857 | 0,00 | 350 [ 4
"K2P | P2 | 650 [ 10,00| 833 | 1,98 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 300 | 498 | 000 | 350 | 5
K2P | P1 [ 3440 10,00 | 833 | 533 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 | 833 | 000 | 350 | 9
“K2L | K3W [22,00 [ 10,00 | 833 | 3,84 | 2640 | 16,66 | 2,58 | 3,99 | 3,00 | 4,26 | 0,00 | 350 | &
K2L | K3L [ 26,40 | 10,00 | 833 | 4,37 | 24,00 11,11 | 3,16 | 3,82 | 3,00 [ 421 | 0,00 | 350 | &
K2L | K1W | 34,20 | 10,00 | 833 | 531 | 384,90 | 16,66 | 3,09 | 4,56 | 3,00 [ 521 | 000 | 350 | 6
K2L | K1L | 20,90 | 10,00 | 833 | 3,71 | 26,50 | 11,11 | 3,39 | 4,00 | 3,00 | 332 | 0,00 | 350 | 4
K2L | K4aw | 25,80 | 10,00 | 8,33 | 4,30 [ 21,00 16,66 | 2,26 | 3,59 | 3,00 [ 504 | 0,00 | 350 | &
K2L | KaP | 37,80 | 10,00 | 8,33 | 5,74 | 24,60 | 11,11 | 321 | 3,86 | 3,00 | 552 | 0,00 | 350 | 6
K2L | P2 | 6,50 | 10,00 833 | 1,98 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 [ 4,98 | 000 | 350 [ &
K2L | P3 | 49,00 10,00 | 833 | 7,08 | 0,00 | 0,00 | 0,00 [ 0,00 | 3,00 [ 10,08 000 | 350 | 11
K2L | R3 | 44,50 | 10,00 | 8,33 | 6,54 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 0,00 | 3,00 [ 9,54 | 0,00 | 3,50 [ 10
P4 | K3L [ 10,00 0,00 | 1,40 | 7,14 [ 40,80 11,11 | 4,67 | 492 | 0,00 [ 247 | 0,00 | 350 [ 3
P4 | K1P | 10,00 | 0,00 | 140 | 7,14 | 2660 | 11,11 3,39 | 401 | 0,00 [ 375 | 0,00 | 350 | 4
P4 | Kaw [ 10,00 | 0,00 | 1,40 | 7,14 | 310 | 1666 | 1,19 | 1,62 | 0,00 | 596 | 0,00 | 350 | 6
P4 | KaP [ 10,00 0,00 | 1,40 | 7,14 | 3,10 | 11,11 | 1,28 | 1,62 | 0,00 | 586 | 000 | 350 | 6
P4 | K4L [ 10,00 | 0,00 | 1,40 | 714 | 8,20 | 11,11 1,29 | 1,64 | 0,00 | 585 | 0,00 | 350 | 6
P4 | Kaw [ 10,00| 0,00 | 1,40 | 7,14 | 388,60 16,66 | 332 | 479 | 0,00 | 3,83 | 0,00 | 350 | 4
P2 | K3P [ 10,00 | 0,00 | 1,40 | 7,14 | 3040 [ 11,11 | 3,74 | 427 | 0,00 [ 341 [ 0,00 | 350 | 4
P2 | KIL [ 10,00 | 0,00 | 1,40 | 7,14 [ 41,50 | 11,11 | 4,74 | 496 | 0,00 | 2,41 | 0,00 | 350 [ 8
P2 | Kaw | 10,00 | 0,00 | 1,40 | 7,14 | 89,50 | 16,66 | 3,37 | 4,84 | 0,00 | 3,77 | 0,00 | 3,50 | 4
P2 | K2w [ 10,00 | 0,00 | 1,40 | 7,14 | 250 | 16,66 | 1,15 | 1,51 | 0,00 | 599 | 0,00 | 350 | &
P2 | k2P [ 10,00 | 0,00 | 1,40 | 7.14 [ 250 | 11,11 | 1,23 | 1,51 | 0,00 | 592 | 0,00 | 350 | 6
P2 | K2L | 10,00 0,00 | 140 [ 714 | 250 | 11,11 1,23 | 1,51 | 0,00 | 592 | 0,00 | 350 | 6
 P1 | K3w | 10,80 | 0,00 | 140 [ 7,71 [ 44,90 | 16,66 | 3,70 | 515 | 0,00 | 4,02 [ 0,00 | 350 | &
P4 | Kiw | 10,80 | 0,00 | 140 | 7,71 | 3,00 | 16,66 | 1,18 | 1,60 | 0,00 | 6,53 | 0,00 | 350 | 7
P1 | K1P | 10,80 | 0,00 | 1,40 | 7,71 | 3,00 | 11,11| 127 | 1,60 | 0,00 | 6,44 | 000 | 350 | 7
P1 | KIL | 10,80 | 000 | 140 | 7,71 | 300 | 11,11| 1,27 | 1,60 | 0,00 | 6,44 | 000 | 350 | 7
P1 | KaL | 10,80 | 0,00 | 140 [ 7,71 [ 8640 | 11,11 | 4,28 | 4,65 | 0,00 | 3,44 | 0,00 | 350 | 4
P1 | k2P | 10,80 | 0,00 | 1,40 | 7,71 | 80,40 | 11,11 | 3,74 | 4,27 | 0,00 | 3,98 | 0,00 | 350 | 4
P3| Kaw [ 13,50 | 0,00 | 1,40 | 9,64 | 2,30 | 1666 | 1,14 | 1,47 | 0,00 | 8,50 | 0,00 [ 350 [ 9
P3 | K3P | 13,50 | 0,00 | 1,40 | 9,64 | 2,30 [ 11,11 | 1,21 | 1,47 | 0,00 | 8,44 | 0,00 [ 350 | 9
P3 | K3L | 13,50 | 0,00 | 1,40 | 964 | 280 | 11,11 | 1,21 | 1,47 | 0,00 | 844 | 0,00 [ 350 | 9
P3 | KIW | 13,50 | 0,00 | 1,40 | 9,64 | 45,70 [ 16,66 | 3,74 | 519 | 0,00 | 590 | 0,00 | 350 | 6
P3 | K4P | 13,50 | 0,00 | 1,40 | 9,64 | 31,80 11,11 | 3,86 | 4,36 | 0,00 | 578 | 0,00 | 350 | 6




Czas

Stru- | Stru- Dlu- | Pred- Pred- dojgzy Czas mc[:qz:zsy- Max. m?ez::y-
mieri | mien AL gosé | kosé Gzas s |ADrogs IS oas Crasyfultl = Sygnat | miedzy-| zielo- | Przys- | zielo-
ewaku- ewaku- [ dojaz- dojaz- | startu |
ewaku- do!ei- adjl pojaz- | ewaku- agjl 1 dojaz- N el 26ity | zielo- | nyze | piesze- ny
ujgcy dza- du acji du el ny startu nle przy-
slg jacy L zatrz. jety
[m] [m] [m/s] [s] [m] [m/s] [s] [s] [s] [s] [s1 | [mfs2] | [s]
P3 K2L | 13,50 ( 0,00 | 1,40 | 9,64 | 45,00 | 11,11 | 5,05 | 5,15 | 0,00 | 4,59 | 0,00 | 3,50 5
R3 | K3w | 13,50 | 0,00 | 420 | 3,21 | 6,80 | 1666 | 1,41 | 2,18 | 0,00 | 1,81 0,00 | 3,50 2
 R3 K3P | 13,50 | 0,00 | 420 | 3,21 | 6,80 | 11,11 | 1,61 [ 2,18 | 0,00 1,60 | 0,00 | 3,50 2
R3 | K3L 13,50 | 0,00 | 4,20 | 3,21 6,80 | 11,11 161 | 218 | 0,00 | 1,60 | 0,00 | 3,50 2
| R3 Ki1W | 13,60 | 0,00 | 4,20 | 3,21 | 42,20 | 16,66 | 3,53 | 5,00 | 0,00 | -0,32 | 0,00 | 3,50 1
R3 K4P | 1350 | 000 | 420 | 3,21 | 28,30 11,11 | 3,65 | 4,13 | 0,00 | -0,33 | 0,00 | 3,50 1
R3 K2L | 13,50 | 0,00 | 4,20 | 3,21 [ 41560 ( 11,11 | 474 | 496 | 0,00 [ 1,62 | 0,00 | 3,560 1




LEGENDA

() punkt poczatkowy

@ punkt kolizji dojazdu pojazd - pieszy
@ punkt kolizji ewakuacjl pojazd - pieszy
* punkt kolizji pojazd - pojazd

Tory strumieni i punkty kolizji
Skrzyzowanie ulic:

Rybnicka - Bardowskiego - Zurawia

w Gliwicach
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Ze wzgledu na czytelno$é rysunku, opisy odcinkéw o dlugosci mniejszej niz 0,3m
zostaly ukryte, jednak sg one uwzglednione w obliczeniach czaséw migdzyzielonych.




Skrzyzowanie ulic: Rybnicka - Bardowskiego - Zurawia

w Gliwicach

Dane przyjete do obliczen czaséw migdzyzielonych

ul. Rybnicka - péin.

|

[ ul. Zurawia
Predkosc
Predko$é | Predkosé | dopu- |
dojazdu | ewakuagcji [ szczalna P Relacja
.| [m]
[mis] [m/s] | na wlocie
[m/s]
11,11 8,33 10 | kolowa - w lewo
16,66 13,88 16,66 | 10 | kolowa - prosto
11,11 8,33 10 | kolowa - w prawo
Pozostate:

- predkosé ewakuacji pieszych - 1,4 m/s

- predko$é ewakuacji rowerzystow - 4,2 m/s
- czas dojazdu dla strumieni kolowych przyjeto wg wzoru: td = sd/vd +1
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ul. Bardowskiego

Predkosc¢
Ip dopu- | Predkosé | Predkosé
Relacja [ml szczalna | ewakuac]i | dojazdu
nawlocie| [m/s] [m/s]
[mis]
kolowa - w prawo | 10 8,33 11,11
kolowa - prosto. | 10 | 16,66 13,88 16,66 |
kolowawlewo | 10 833 | 11,11

ul. Rybnicka - polud.




WYKAZ ZASTOSOWANYCH SYGNALIZATOROW

Sygnalizacja $wietlna na skrzyzowaniu ulic:
Rybnicka - Bardowskiego - Zurawia

w Gliwicach
Rodzaj preduica Numer . llosé
< soczewek Lokalizacja Uwagi
sygnalizatora (] sygnalizatora [szt.]
R Sygnalizatory typu LED
300 K1p,K2p,K3h,K3p,K4p wysiegnilk 5 (istnicjace)
K1,K2,K3,K4 maszt 4 Sygnallzatory typu LED
(istniejace)
S Sygnalizatory typu LED
300 K1ap,K3ap wysiegnik 2 (ethieiace)
K1a,K3a maszt 2 Sygnalfzatc.:ry Wpu LED
(istniejgce)
200 Kdw maszt 1 Spgnellzarar gy LED
(istniejgcy)
P1a,P1b,P2a,P2h, Sygnalizatory typu LED
2L P3a,P3b,P4a,P4b maszt 8 (istniejace)
200 R3a,R3b maszt 2 Syghaliestaty tigit LED
(nowe)




WYKAZ ZASTOSOWANYCH DETEKTOROW

Sygnalizacja $wietlna na skrzyzowaniu ulic:
Rybnicka - Bardowskiego - Zurawia
w Gliwicach

DETEKCJA GRUP KOLOWYCH

- Numer Odlegtosé
Lp. Rodzaj detektora dotoktora Wiot [m] Uwagi
| |Wideodetekcja
1 W oparciu o karty Autoscope Pn-520. kam. 1 V101 ul. Bardowskiego 50
V102 ul. Bardowskiego 0
V103 ul. Bardowskiego 0
V104 ul. Bardowskiego 0
V105 ul. Bardowskiego 0
kam. 2 V109 ul. Rybnicka - potn. 50
V110 ul. Rybnicka - potn. 0
V111 ul. Rybnicka - p6in. 0
V112 ul. Rybnicka - péin. 0
V113 ul, Rybnicka - péin. 0
kam. 3 V125 ul. Zurawia 50
V126 ul. Zurawia 0
V127 ul. Zurawia 0
V128 ul. Zurawia 0
V129 ul. Zurawia 0
kam. 4 V133 ul. Rybnicka - pofud. 50
V134 ul. Rybnicka - potud. 40
V135 ul. Rybnicka - potud. 0
V136 ul. Rybnicka - potud. 0
V137 ul. Rybnicka - potud. 0
V138 ul. Rybnicka - potud. 40
V139 ul. Rybnicka - potud. 0
V140 ul. Rybnicka - potud. 0
Uwaga.
Odleglosé detektoréw podawana jest od linii warunkowego zatrzymania.
DETEKCJA GRUP PIESZYCH | ROWEROWYCH
Lp. Rodzaj detektora d::;;;i:a Przejscie/przejazd Odlte::;"éé Uwagi
| |Petle indukcyjne
1 i ; i " DR1 ul, Rybnicka - polud. 1
Petle indukcyjne dla detekcji rowerzystow DR2 I, Rybnicka - polud, "
Il [Przyciski zgtoszeniowe
1 p1.1 ul. Rybnicka - péin.
p1.2 ul. Rybnicka - péin.
p2.1 ul. Bardowskiego
p2.2 ul. Bardowskiego
Przyciski zgloszeniowe z potwierdzeniem optycznym p3.1 ul. Rybnicka - potud.
p3.2 ul. Rybnicka - potud.
p3.3 ul. Rybnicka - potud.
p4.1 ul. Zurawia
p4.2 ul. Zurawia

Uwaga 1.
Ksztalt, wymiary oraz liczba zwojéw detektora musi gwarantowacé wykrycie obecnosci rowerzystow.
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Toruriska

ROZBUDOWA DROG GMINNYCH
W _REJONIE ULICY BIEGUSA
ETAP |
BUDOWA DROGI GMINNEJ EACZACEJ UL. BIEGUSA

Z UL. TORUNSKA — ODCINEK DROGI OD SKRZYZOWANIA
Z UL. CZAPLI DO UL. RYBNICKIEJ | ODCINEK DROGI

OD UL. RYBNICKIEJ DO UL. TORUNSKIEJ
W RAMACH ZADANIA PN.:

"BUDOWA SKRZYZOWANIA ULIC RYBNICKIEY,
BIEGUSA ORAZ TORUNSKIEJ W GLIWICACH
WRAZ Z BUDOWA SYGNALIZACJ SWIETLNEJ"

TYTUL RYS.
ORIENTACJA
Sygnalizacjo $wietina na skrzyzowaniu ulic: Rybnicka — Bardowskiego — Zurawia
FUNKCJA: TYTUL, IMIE | NAZWISKO: SPECJALNOSC: NR UPRAWNIE: PODF‘I§;1
proJEkTANT: | m@r inz. G. Patschek  |drogowa skL/2472/p000 /090 | LAY
PROJEKTANT: P. Fus %
PROJEKTANT: inz. R. Widera (D)) desro
SPRAWDZAJACY:
[STADIUM ZLECENIE
PW Miasto Gliwice — ZDM
gosi-wer, | PROMOST=—WISE A [ pan [
E Sp. ® ©.0. 11.2016 1:10 000
43-460 Wisfa, ul. Radosna 8a IR NRRYS.




